
1. Nastaven predmet MODELIRAWE, IDENTIFIKACIJA I 
SIMULACIJA 

2. [ifra ETF013Z02 
3. Studiska programa KSIA 

4. Semestar (izbornost) zimski/zadol`itelen  

5. Celi na predmetot zapoznavawe na studentite so va`nosta i osnovnite 
postapki za modelirawe, identifikacija i simulacija 
na dinami~ki sistemi 

6. Osposoben za 
(kompetencii) 

osposobuvawe na studentite za samostojno re{avawe 
prakti~ni in`enerski zada~i i problemi od oblasta na 
modeliraweto, identifikacijata i simulacijata na 
dinami~ki sistemi  

7. Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

linearni dinami~ki sistemi, teorija na sistemi 

8. Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

Modelirawe, identifikacija i simulacija na dinami~ki 
sistemi -  P.X. Van Den Boh, A.K. Van Der Klau 

9. Broj na krediti 5.5 

10. Vkupen raspolo`iv fond na vreme 165 

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme       

11.1. P - Predavawa-teoretska nastava  45 ~asa 

11.2. LV - Laboratoriski ve`bi  30 ~asa 

11.3. AV - Auditorni ve`bi, konsultacii 0 ~asa 

11.4. SU - Samostojno u~ewe  75 ~asa 

11.5. PZ - Proverka na znaewe  5 ~asa 

11. 

11.6. SZ - Seminarski raboti, samostojni zada~i 10 ~asa 

Ocenuvawe  

12.1. Posetenost na nastava do 10 boda  10 boda 

12.2. Parcijalni ispiti  50 boda 

12.3. Testovi 10 boda 

12.4. Seminarski raboti i samostojni zada~i 10 boda 

12.5. Laboratoriski ve`bi 20 boda 

Bodovi: Ocenki: 
od 60 do68 6 ({est) 

od 69 do 76 7 (sedum) 

od 77 do 84 8 (osum) 

od 85 do 92 9 (devet) 

12. 

Zabele{ka:  

od 92 do 100 10 (deset) 

13. Uslov za potpis i formalen ispit posetenost na nastavata, zavr{eni 
laboratoriski ve`bi 



PLANIRAWE AKTIVNOSTI ZA NASTAVNIOT PREDMET       

 

Predavawa - teoretska nastava Auditorni i laboratoriski ve`bi ned 
ela ~asa tema ~asa tema 

0       
I. 3 

Modelirawe: uvod, postapki za gradba na modeli, matemati~ki modeli - 
stati~ki  modeli, kontinualni dinami~ki modeli, diskretni dinami~ki 
modeli 2 Matemati~ko modelirawe na ednostaven mehani~ki sistem 

0       
II. 3 

Modelirawe na "crna kutija": uvod, diskretni sistemi, impulsen odziv i 
prenosna funkcija, pre~ki, diskreten bel {um  2 Matemati~ko modelirawe na ednostaven hidrauli~en sistem 

0       
III. 3 

Pretstavuvawe vo vremenski domen: vidovi modeli - avtoregresionen model, 
model na gre{ka, model na Boks i Xenkins 2 Matemati~ko modelirawe na elektri~en sistem 

0       
IV. 3 

Pretstavuvawe vo frekventen domen: frekventna prenosna funkcija, spektar 
na signalite, transformacija na spektrite 2 Matemati~ko modelirawe na sistem na avtomatsko upravuvawe 

0       
V. 3 

Identifikacija: uvod, neparametarska identifikacija, identifikacija vo 
vremensko podra~je so pomo{ na korelaciona analiza 2 

Programskiot paket za identifikacija na sistemi na MATLAB - 
uvod, osnovni naredbi i funkcii 

0       
VI. 3 

Identifikacija vo frekventno podra~je: frekventna analiza, identifikacija 
vo frekventno podra~je so pomo{ na korelaciona analiza,Furieova analiza, 
empiri~ko odreduvawe na prenosna funkcija 2 Odreduvawe neparametarski model 

0       
VII. 3 

Parametarska identifikacija: postapki so predviduvawe na gre{kata, modeli 
so predviduvawe na gre{kata, razli~ni modeli so predviduvawe na gre{kata 2 Odreduvawe parametarski model 

0       
VIII. 3 kolokviumska nedela - proverka na znaeweto preku kolokvium 

2 kolokviumska nedela - nema predavawa 

0       
IX. 3 

Metod na najmali gre{ki: linearen model so najmali gre{ki, pseudo-linearen 
model na najmali gre{ki, analiza na linearniot model na najmali gre{ki, 
konvergencija 2 Odreduvawe rekurenten parametarski model 

0       
X. 3 

Identifikacijata vo praksa: proektirawe na eksperiment, proektirawe na 
vlez, frekvencija na diskretizacija, obrabotka na podatocite, predviduvawe 
na gre{kata 2 Odreduvawe model so metodata na najmali gre{ki 

0       
XI. 3 

Izbor na strukturata na modelot: odreduvawe na redot na modelot, procenka 
na "mrtvoto " vreme, ocenka na modelot - razni postapki za ocenka na modelot 2 Izbor na strukturata na modelot i negova procenka 

0       
XII. 3 

Simulacija: uvod, alatki i postapki za simulacija, analogna i digitalna 
simulacija, programski paketi za digitalna simulacija 2 

Programskiot paket za simulacija dinami~ki sistemi SIMULINK i 
MATLAB -pregled na osnovnite funkcii i naredbi 

0       

XIII. 3 

Programskiot paket MATLAB i negovite pridru`ni paketi za identifikacija i 
simulacija na dinami~ki sistemi, programskiot paket MATEMATIKA i negoviot 
specijaliziran paket za avtomatsko upravuvawe, programskiot jazik za 
simulacija na dinami~ki sisitemi SIMNON 

2 
Ispituvawe na povedenieto na eden sistem na avtomatsko 
upravuvawe so pomo{ na MATLAB 

0       
XIV. 3 

Numeri~ko re{avawe diferencijalni ravenki: uvod, numeri~ko integrirawe, 
procenka na gre{kata pri numeri~koto integrirawe 2 

Ispituvawe na nabqudlivosta i upravlivosta na eden sistem so 
pomo{ na MATLAB 

0       
XV. 3 Primena: procenka na parametri, proektirawe regulatori 

2 Proektirawe SAU so pomo{ na MATLAB 

Zbir 45  30  



 


