
1.  Nastaven predmet OSNOVI NA MEHATRONIKA 

2.  [ifra ETF074Z03 

3.  Studiska programa KIEE 

4.  Semestar (izbornost) zimski (izboren) 

5.  Celi na predmetot Zapoznavawe so osnovite na mehatronikata kako 
integracija na elektrotehnikata, elektronikata i 
kompjuterskata tehnologija primeneti za upravuvawe na 
mehani~ki sistemi 

6.  Osposoben za 
(kompetencii) 

Prou~uvawe i  koristewe na mehatroni~ki sistemi 

7.  Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

Elektromotorni pogoni 

8.  Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. Bolton W.,Mechatronics 

2. Lyshevski S. E., Electromechanical systems, electric machines and 

applied mechatronics 

3. Stoelting H. D., Kallenbach E., Handbuch elektrishe kleinantriebe  

9.  Broj na krediti 6 

10.  Vkupen raspolo`iv fond na vreme 3+1+1 

11.  Raspredelba na raspolo`ivoto vreme 6h30=180 ~asa 

11.1. P - Predavawa-teoretska nastava  45 ~asa 

11.2. AV - Auditorni ve`bi   15 ~asa 

11.3. LV - Laboratoriski ve`bi 15 ~asa 

11.4. PZ Proverka na znaewe 1. Testovi     ~asa 

2. Parcijalni ispiti 3 ~asa 

3. Ispit 3 ~asa 

4. Doma{ni raboti 10 ~asa 

11.5. SZ Samostojni zada~i 1. Proektni zada~i     ~asa 

2. Samostojni raboti 89 ~asa 

12.  Ocenuvawe  

12.1. Posetenost na nastava (do 10 boda)  10 boda 

12.2. Parcijalni ispiti (min. 60% od vkupniot broj predvideni 
bodovi) 

200 boda 

12.3. Ispit (min. 50% od vkupniot broj predvideni bodovi) 200 boda 

12.4. Testovi (max. 20% od vkupniot broj predvideni bodovi)) 50 boda 

12.5. Seminarski raboti (max.10% od vkupniot broj predvideni 
bodovi) 

20 boda 

12.6. Laboratoriski ve`bi (max. 20% od vkupniot broj 
predvideni bodovi) 

20 boda 

12.7. Proektni zada~i (max. 20% od vkupniot broj predvideni 
bodovi) 

    boda 

Zabele{ka:  

Ispitot se smeta za polo`en ako 
studentot osvoi najmalku 60% od 
vkupnio broj bodovi predvideni so 
predmetnata programa. 

Parcijalniot ispit se smeta za 
polo`en ako studentot osvoi najmalku 
30% od vkupniot broj bodovi.  

Bodovi: Ocenki: 

od 180 do205 6 ({est) 

od 206 do 230 7 (sedum) 

od 231 do 255 8 (osum) 

od 256 do 280 9 (devet) 

od 281 do 300 10 (deset) 

13.  Uslov za potpis i formalen ispit Zavr{eni obvrski opfateni so t.11 i t.12 



PLANIRAWE AKTIVNOSTI ZA NASTAVNIOT PREDMET OSNOVI NA MEHATRONIKA 

ned 
ela 

Predavawa - teoretska nastava Auditorni i laboratoriski ve`bi 

~asa tema ~asa tema 

I.  3 Voved. 
1 Primeri za struktura na mehatroni~ki sistem. 

  

II.  3 
Struktura na mehatroni~ki sistem. Deluvawe, struktura i podra~jje. Osnovni 
elementi i podelba. 

1 Primeri so senzori i tranduceri. 

  

III.  3 
Bazi~ni elementi na sistemot. Senzori i transduceri. Podelba - senzori za 
razli~ni nameni. Izbor na senzori. 

1 Primeri za prilagoduvawe i obrabotka na signali. 

  

IV.  3 
Obrabotka na signali. Prilagoduvawe na signalite. Operaciski zasiluva~. 
Za{tita. Filtrirawe. 

1 Primeri za obrabotka na podatoci. 

  

V.  3 
Digitalni signali. Multiplekseri. Sobirawe i obrabotka na podatoci. 
Impulsna modulacija. 

1 Primeri za pretstavuvawe na podatoci. 

2 
Merewe na naponi i strui, analiza i obraboka so pomo{ na 
mikrokontrolerski meren ured i RS. 

VI.  3 
Sistemi za pretstavuvawe na podatoci. Displei.  Elementi za pretstavuvawe 
podatoci. Magnetno snimawe na podatoci. Merni sistemi. Sistemi za 
testirawe i kalibracija. 

1 Primeri so pneumaski i hidrauli~ki aktuatori. 

  

VII.  3 

Aktuatori. Podelba. Pneumatski i  hidrauli~ki. Naso~eni upravuva~ki 
mentili. Upravuva~ki ventili na pritisok. Cilindri. Procesni upravuva~ki 
ventili. Mehani~ki aktuatori. Vidovi na dvi`ewe. Kinemati~ki lanci. 
Zap~est prenos. Pogoni so remeni i lanci. Le`i{ta. Elektri~ni aktuatori. 
Prekinuva~i. Solenoidi. Mehani~ki aspekti za izbor na motor. Motori. 

1 Primeri so mehani~ki aktuatori. 

2 Mehatroni~ki sistem so ednonaso~en motor so permanentni magneti. 

VIII.  3 Proverka na znaewe (Parcijalen ispit). 
  

  

IX.  3 
Modeli na mehatroni~ki sistemi. Osnovni modeli. Mehani~ki, elektri~ni, 
termi~ki i hidrauli~ni blokovi. In`enerski sistemi. Rotacisko translatorni 
sistemi. Elektromehani~ki sistemi. Hidrauli~ko mehani~ki sistemi. 

1 Primeri so razli~ni mehatroni~ki sistemi. 

2 Mehatroni~ki sistem so asinhron motor. 

X.  3 

Modelirawe na dinami~ki sistemi (sistemi od prv i vtor red). Prenosni 
funkciji na sistemi od prv i vtor red. Me|usebno povrzuvawe na komponentite 
i strukturni blok {emi.  Frekventni karakteristiki. Stabilnost na sistemite 
(Bode-ov kriterium). Primena na Matlab - Simulink. 

1 Primeri so razli~ni mehatroni~ki sistemi. 

2 Mehatroni~ki sistem so ednonaso~en motor so nezavisna vozbuda. 

XI.  3 
Osnovi na digitalna logika. Brojni sistemi. Osnovni logi~ki operacii. 
Logi~ki kola. Kombinaciski sklopovi i bistabili. 

1 Primeri od digitalna logika. 

2 Simulacija na mehatroni~ki sistem so  Matlab - Simulink 

XII.  3 
Mikroprocesorski sistemi vo mehatronikata.  Struktura. Mikrokontroleri. 
Primena. Programirawe.  

1 Primeri so mikrokontroleri. 

2 
Primena na mikrontroleri vo mehatroni~ki sistem so ~ekorni 
motori. 

XIII.  3 
Vlezno - izlezni edinici. Vlezno - izlezni porti. Interfejsi i adapteri. 
Seriska i paralena komunikacija. 

1 Primeri za realizacija i primena na vlezno izlezni edinici 

  

XIV.  3 
Programski logi~ki upravuva~i. Struktura. Princip na rabota i opis na 
funkciite na PLU. Na~in na programirawe. Izbor na PLU. 

1 Primeri so programski logi~ki upravuva~i. 

3 Primena na PLU vo mehatroni~ki sistem. 

XV.  3 
Komunikaciski sistemi. Digitalni komunikacii. Centralizirano, hierahisko i 
distribuirano upravuvawe. Mre`i i protokoli. Nao|awe na gre{ki. Tehniki. 
Voobi~aeni hardverski gre{ki. Emulacija i simulacija na gre{ki. 

1 Primeri za komunikaciski sistemi i sistemi za nao|awe gre{ki. 

  

Zbir 45  30  



 


