
1.  Nastaven predmet UPRAVUVAWE NA ELEKTROMOTORNI POGONI 

2.  [ifra ETF074Z06 

3.  Studiska programa EEU 

4.  Semestar (izbornost) zimski (izboren)  

5.  Celi na predmetot Zapoznavawe so otvorenite i zatvorenite sistemi na 
upravuvawe kaj EMP i nivna elektri~na za{tita 

6.  Osposoben za 
(kompetencii) 

Prou~uvawe, odr`uvawe i proektirawe na otvoreni 
sistemi za upravuvawe i za{titai zatvoreni sistemi za 
upravuvawe i za{tita na EMP so primena na  znaewata od 
avtomatskoto upravuvawe i energetskata elektronika 

7.  Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

Elektromotorni pogoni 

8.  Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. Mir~evski S., Predavawa po upravuvawe na EMP.  

2. Jakimov T., Komponenti i sistemi za avtomatsko 
upravuvawe na EMP  

3. Mir~evski S. Andonov Z.: Zbirka re{eni zada~i po 
upravuvawe na EMP. 

9.  Broj na krediti 6 

10.  Vkupen raspolo`iv fond na vreme 3+1+1 

11.  Raspredelba na raspolo`ivoto vreme 6h30=180 ~asa 

11.1. P - Predavawa-teoretska nastava  45 ~asa 

11.2. AV - Auditorni ve`bi   15 ~asa 

11.3. LV - Laboratoriski ve`bi 15 ~asa 

11.4. PZ Proverka na znaewe 1. Testovi     ~asa 

2. Parcijalni ispiti 3 ~asa 

3. Ispit 3 ~asa 

4. Doma{ni raboti 10 ~asa 

11.5. SZ Samostojni zada~i 1. Proektni zada~i     ~asa 

2. Samostojni raboti 89 ~asa 

12.  Ocenuvawe  

12.1. Posetenost na nastava (do 10 boda)  10 boda 

12.2. Parcijalni ispiti (min. 60% od vkupniot broj predvideni 
bodovi) 

200 boda 

12.3. Ispit (min. 50% od vkupniot broj predvideni bodovi) 200 boda 

12.4. Testovi (max. 20% od vkupniot broj predvideni bodovi)) 50 boda 

12.5. Seminarski raboti (max.10% od vkupniot broj predvideni 
bodovi) 

20 boda 

12.6. Laboratoriski ve`bi (max. 20% od vkupniot broj 
predvideni bodovi) 

20 boda 

12.7. Proektni zada~i (max. 20% od vkupniot broj predvideni 
bodovi) 

    boda 

Zabele{ka:  

Ispitot se smeta za polo`en ako 
studentot osvoi najmalku 60% od 
vkupnio broj bodovi predvideni so 
predmetnata programa. 

Parcijalniot ispit se smeta za 
polo`en ako studentot osvoi najmalku 
30% od vkupniot broj bodovi.  

Bodovi: Ocenki: 

od 180 do205 6 ({est) 

od 206 do 230 7 (sedum) 

od 231 do 255 8 (osum) 

od 256 do 280 9 (devet) 

od 281 do 300 10 (deset) 

13.  Uslov za potpis i formalen ispit Zavr{eni obvrski opfateni so t.11 i t.12 



PLANIRAWE AKTIVNOSTI ZA NASTAVNIOT PREDMET UPRAVUVAWE NA ELEKTROMOTORNI POGONI 

ned 
ela 

Predavawa - teoretska nastava Auditorni i laboratoriski ve`bi 

~asa tema ~asa tema 

I.  3 
Voved. Uloga i zna~ewe na avtomatizacijata na EMP. Podelba na sistemite za 
upravuvawe na EMP. Prednosti na reguliranite elektri~ni ma{ini. Tendencii 
i perspektivi na razvojot na EMP. 

1 Primeri za ~itawe na relejno kontaktorski {emi na upravuvawe . 

  

II.  3 

Relejno-kontaktorsko upravuvawe i za{tita na EMP. Elementi na relejno-
kontaktorsko upravuvawe i za{tita. Principi na dejstvuvawe vo otvorenite 
sistemi za upravuvawe. Sostavuvawe elektri~ni {emi za relejno-kontaktorsko 
upravuvawe.  

1 Primeri za  sostavuvawe na relejno kontaktorski {emi vo EMP.  

2 
Pu{tawe vo rabota na trifazen asinhron kafezen motor so 
preklopka Y/D 

III.  3 
Osnovi na za{tita na EMP. Za{tita od pre~kite koi od rabotniot mehanizam. 
Za{tita od pre~ki koi poteknuvaat od izvorot za napojuvawe. Za{tita od 
pre~ki nastanati so dejstvuvawe na okolinata i tehnolo{kata sredina.  

1 Primeri za za{tita na EMP. 

2 
Upotreba na programot AUTOCAD za crtawe {emi za relejno-
kontaktorsko upra vuvawe na EMP. 

IV.  3 
Programsko logi~ko upravuvawe na elektromotorni pogoni. Osnovi na 
digitalnata tehnika. Osnovni logi~ki operacii.  

1 Primeri za izgotvuvawe na programa za PLU 

2 Programsko logi~ko upravuvawe vo EMP 

V.  3 
Ostanati pova`ni raboti od digitalnata tehnika (kombinaciski sklopovi i 
bistabili). Primeri za upotreba na karakteristi~ni sekvencijalni sklopovi za 
upravuvawe na EMP.  

1 Primeri za izgotvuvawe na programa za PLU 

  

VI.  3 
Struktura na programski logi~ki upravuva~ (PLU). Princip na rabota i opis na 
funkciite na PLU. Na~in na programirawe (skalesti dijagrami i programski 
listi). Primer za programsko logi~ko upravuvawe. 

1 Primeri od regulaciona tehnika za elektromotorni pogoni. 

  

VII.  3 
Podelba na reguliranite pogoni spored principot na regulacija. Sistemi za 
regulacija na elektromotorniot pogon. Matemati~ki aparati za prou~uvawe na 
reguliranite EMP. 

1 Primeri od regulaciona tehnika za elektromotorni pogoni. 

2 
Upotreba na MATLAB za dobivawe na prenosnite funkcii na 
osnovnite vidovi dinami~ki elementi. 

VIII.  3 Proverka na znaewe (Parcijalen ispit).  
  

  

IX.  3 
Osnovni linerani elementi. Prenosni funkcii na elementite od EMP. 
Stabilnost na sistemite za avtomatska regulacija. Pokazateli na kvalitetot 
na regulacija. Optimirawe na sistemite za avtomatska regulacija.  

1 Primeri za stabilnost na regulirani pogoni. 

2 
Analiza na osnovna konfiguracija na regulaciono kolo kaj EMP so 
struen i brzinski re-gulator so upotreba MATLAB. 

X.  3 
Regulirani ednonaso~ni elektromotorni pogoni. Regulirani ednonaso~ni EMP 
napojuvani od naizmeni~na mre`a. Karakteristi~ni funkcionalni blok {emi.  

1 Primeri za regulirani ednonaso~ni EMP (AC/DC). 

  

XI.  3 
Regulirani ednonaso~ni EMP napojuvani od ednonaso~en izvor. ^operi. 
Pu{tawe vo rabota na reguliran ednonaso~en EMP. 

1 Primeri za regulirani ednonaso~ni EMP (DC/DC). 

2 Regulacija na brzina na EMP so ednonaso~en motor. 

XII.  3 
Regulirani naizmeni~ni elektromotorni pogoni. Pregled na reguliranite 
naizmeni~ni EMP.  

1 
Primeri za regulirani naizmeni~ni EMP so asinhroni kafezni 
motori. 

  

XIII.  3 
Regulirani EMP so asinhroni kafezni motori. Primena na invertori. 
Regulirani EMP so asinhroni motori so namotan rotor. Karakteristi~ni 
funkcionalni blok {emi.  

1 
Primeri za regulirani naizmeni~ni EMP so asinhroni motori so 
kafezen  ili namotoan rotor. 

3 Regulacija na brzina na EMP so asinhron kafezen motor. 

XIV.  3 
Regulirani EMP so sinhroni motori. Sistemi za avtomatska regulacija na 
vozbudata. Primena na strujni invertori i ciklokonvertori. Karakteristi~ni 
funkcionalni blok {emi. 

1 Primeri za regulirani pogoni so sinhroni motori. 

  

XV.  3 
Me|usebno vlijanie na pogonot i izvorot na napojuvawe.Generirawe harmonici 
kaj pogonite so promenliva brzina. Presmetka i na~ini za namaluvawe na 
harmonicite. Elektromagnetska kompatibilnost. Propisi i standardi. 

1 
Primeri za vlijanie na reguliranite elektromotrni pogoni vrz 
izvorot za napojuvawe. 

  

Zbir 45  30  



 


